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INTRODUCCION

Gracias por la compra del sistema digital Radiolink TEHP digital proporcional para
helicopteros de radiocontrol. Si este es su primer "equipo” de radio, puede estar seguro
de que esta disefiado para hacer que la configuracién inicial y ajuste de campo de su
helicéptero sea mas facil y mas preciso de lo que seria usando un equipo no digital.
Este es un sistema pensado para principiantes y amateurs, con los requisitos de estos
usuarios en mente. Con el fin de sacarle el mayor partido a su RadioLink T6HP y operar
de forma segura, usted debe leer atentamente todas las las instrucciones. Sugerencia:
Si al leer las instrucciones, algunos procedimientos o funciones no le quedan demasi-
ado claras o se “bleguea” en alguna de ellas, continte leyendo de todos modos A
menudo, la funcién o procedimiento se explicara mas adelante, de una manera dife-
rente, y dispondra de otra perspectiva desde la que entenderlo. Otra sugerencia es



conectar la bateria, el interruptor y los servos al receptor y, de hecho funcionar con la radio en su
mesa de trabajo mientras realiza cambios de programacion. Entonces, usted podra ver los efectos de
sus variaciones de programacion.

CONTENIDO Y ESPECIFICACIONE

Transmisor: TGEXHP T6HP

Transmisor con 6 modos de memoria.

Transmite a 35,36, 40, 41, 0 72 MHz banda.

Sistema operativo: stick doble, sistema de & canales
Modulacion: FM (PPM)

Alimentacion: bateria Ni-Cd 9.6V o bateria alcalina de 12V
Corriente: 250mA

Receptor: R6F R6F banda estrecha, receptor de FM 6 canales.
Recepcion de 35, 40, 41, 0 72 MHz banda.

Tipo: FM, conversion individual

Frecuencias intermedias: 455kHz, 10,7 MHz 455kHz
Requisitos de energia: 4.8V-6V

Corriente; 3.5mA @ 4.8V

Otros componentes:

Arnés Switch

Manual de instrucciones

* Las especificaciones y clasificaciones estan sujetas a cambios sin previo aviso

INTRODUCCION AL SISTEMA T6E?

IMPORTANTE: Siempre encienda primero el transmisor, después el receptor. Cuando apague el
sistema, apague siempre primero el receptor. El objetivo no es tener encendido sdlo el receptor.De lo
contrario, los servos o superficies de control pueden resultar dafiados, o en el caso de modelos eléc-
tricos, el motor puede ponerse en marcha inesperadamente y a su vez causar lesiones graves.

IMPORTANTE: Nunca cierre de la antena del transmisor presionando hacia abajo desde la parte
superior. Si uno de los segmentos se queda momentaneamente bloqueado puede dafiar la antena.
En su lugar, cierre la antena desde la parte inferior, segmento a segmento.

Transmisor

La pantalla LCD en la cara frontal de la carcasa compacta y de disefio ergonomico es facil de leer y
permite una rapida introduccion de datos. El sistema también tiene memoria independiente para
seis modelos diferentes. La longitud ajustable de los sticks proporcionan una sensacién de mayor
comodidad. El Double Rate (D / R), Idle up, acelerador y sentido del giroscopio puede ser operados
por interruptores.

Controles del Transmisor
El diagrama y las explicaciones describen brevemente las funciones del transmisor T6HP.



DESCRIPCION:

Aleron, elevador y el timén doble - conmutador de velocidad Utilice este modificador para "saltar” entre
los ajustes de los alerones, el elevador y el control del timén. El empuje se puede configurar como
usted prefiera, pero por lo general, cuando el interruptor esté "arriba” el empuje es mayor ( "alta tasa") y
cuando el interruptor esta "abajo" el empuje es menor ( "baja tasa"). Este interruptor también salta entre
las tasas exponenciales (Si se estan utilizando)

Interruptor del acelerador - Este interruptor opera para mantener el motor en la posicién de ralenti lo y
lo desconecta del acelerador. Es comun su uso en la practica de auto-rotacion.

Gancho para correa de cuello - punto de agarre para una correa de cuello opcional.

Alerdn / Palanca de control del acelerador — Controla los servos conectados al canal 1 (alerones) y de
Canal 2 (acelerador) en el receptor.

Palancas de ajuste (todas) - Se usan para cambiar la posicion neutra o central de cada serve como en
el diagrama.

NOTA: La palanca de ajuste del acelerador esta destinado a afinar el servo del acelerador cuando el
motor esta en ralenti. El ajuste del acelerador no afecta al servo del acelerador cuando la palanca de
control del acelerador esta al maximo de su posicion (en el tope superior, asi las RPM del ralenti
pueden ajustarse sin afectar la configuracién del acelerador a través del resto del movimiento del stick).
Jack del cargador - Puerto para cargar las baterias del transmisor con el cargador de bateria incluido.
Interruptor ON-OFF

Palanca de Entrada de Datos DATA INPUT - palanca que se utiliza para cambiar los valores de las
diferentes funciones mostradas en la pantalla LCD.



Pantalla de cristal liquido (LCD) - Muestra los modos de programacién y los valores incorporados.
Tecla MODE - Se utiliza para desplazarse a fraves de las diferentes funciones.
Tecla SELECT - Se utiliza para mostrar los valores de la funcidn actual.

Corte del acelerador (Throttle Cut) - boton para usar la funcion de corte del acelerador. Bajar el stick
del acelerador hasta el final, a continuacion, presione el botéon de corte del acelerador para cerrar
completamente el carburador y parar del motor.

Stick de control del acelerador y del timoén - controla los servos conectados al canal 3 (acelerador) y
canal 4 (timon) en el receptor. Interruptor de ralenti- Este interruptor modifica la condicion de lucha
que se establece en el acelerador.

Curva y curva del pitch para maniobras a medio aire (giros, loops, vueltas) y vuelo 3D.

Interruptor Gyro / Canal 5 - Puede conectar el ajuste del sentido en el conector para el canal 5 del
receptor para el funcionamiento del giroscopio que tiene dos sentidos diferentes de vuelo.

Antena — Envia las sefiales al receptor. Nunca haga volar un modelo sin extender la antena completa-
mente o podria crear interferencias con otros pilotos y la disminucion de la potencia de alcance de la
sefial del transmisor. La antena puede ser retirada y reemplazada por otra en caso de que sufrir
rotura o dafios.

Instalacion de la ra

Siga estas instrucciones para montar adecuadamente los servos, el receptor y la bateria.
Asegurese de que la lengleta de alineacién en la bateria, el interruptor y conectores servo esté ori-
entada correctamente y las “claves” en la ranura correspondiente en el receptor o conectores antes
de conectarlos. Cuando desenchufe los conectores, nunca tire de los cables. Siempre tire del
conector plastico.

Monte siempre los servos con las arandelas de goma suministra-
das. No ajuste demasiado los tornillos. Ninguna parte de la carcasa
del servo debe comunicarse con los rieles de montaje, bandeja de
servo o con cualquier otra parte de la estructura del helicéptero. De
lo contrario, la vibracion sera transmitida al servo causando un
desgaste prematuro y / o un error en el servo.
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Fijese en el pequefio nimero (1, 2, 3, 4) moldeado en cada uno
de los brazos de los servos. Los ndmeros indican cuantos grados
cada brazo esta "fuera” de 90 grados para corregir las minimas
desviaciones de fabricacion del servo.

Para centrar los servos, conéctelos al receptor
y encienda el transmisor y el receptor. Centre
los ajustes en el transmisor, y luego busque el
brazo que tiene que estar perpendicular a la
varilla de empuje cuando se coloca en el servo.




Después de instalar los servos, operar cada servo en su recorrido completo y verifique que la

varillas de empuje y los brazos del servo no entran en contacto entre si. También asegurese de que los
controles no requieren de una fuerza excesiva para operarlos. Si hay un zumbido desagradable proce-
dente de un servo, significa que éste opone excesiva resistencia. Busque y corrija el problema.

Incluso si no hay dafios en el servo, se traduciré en un exceso de consumo de la bateria.

Al instalar un arnés al helicoptero, por favor, use el cobertor. Introduzcea el marco entre el switch y el
cobertor y apriete firmemente los tornillos. La instalacion puede variar segun el modelo. En ese caso,
por favor, siga las instrucciones del manual del modelo.

IMPORTANTE: Nunca corte la antena receptora o la monte en el modelo sin desplegarla.

Silo hace, va a cambiar su longitud eléctrica, posiblemente reduciendo la distancia que el piloto necesita
para poder confrolar el

modelo ( "radio de alcance”).

La antena del receptor puede ser interna o externa al modelo:

Montaje de antena interna:

Puede mentar la antena en el interior de un contenedor no metalico dentro del fuselaje, pero su alcance
puede verse reducido si la antena se encuentra cerca de varillas de empuje de metal , de fibra de
carbono o de cables. Evite el contacto de la

antena con los servos, interruptores, o con los arneses de la bateria. Asegurese de realizar una
comprobacion de alcance antes del vuelo (ver pagina 23).

Montaje de antena externa :

Por favor, use arandelas de goma o un tubo de silicona para protegerla de cortes o cables pelados para
su aislamiento a través del agujero de la antena en el fuselaje.

Coloque la antena del receptor fuera del fuselaje de tubo de metal no instalado en patin

etc. Por favor, mantenga la antena lejos de las partes realizadas en metal y en fibra de carbono.

El receptor contiene piezas de precision electrénica. Es el componente de radio mas delicado a

bordo del modelo y debe ser protegido de las vibraciones, golpes y temperaturas extremas. Para
proteger el receptor, envolverlo en espuma de goma u otros materiales que absorban las vibraciones. Si
es necesario, proteja el receptor del agua (humedad) colocéndolo en una bolsa de plastico y cierre el
extremo abierto

con una cinta elastica de goma antes de envolverlo en la espuma. Si la humedad entra en el receptor, la
operatividad puede verse interrumpida a intervalos o causar una averia.

Envolver el receptor en una bolsa de plastico también lo protege de los combustibles y residuos de
escape, que, en algunos modelos, puede introducirse en el fuselaje.
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CONEXIONES DE RECEPTOR Y SERVOS

Conecte los servos al receptor para realizar las funciones indicadas

CANAL DE 8ALIDADEL RECEPTOR | function CANAL DE SALIDA DEL RECEPTOR function
1 Aleron 5 Sensibilidad Gyro
2 Elevador 6 Pitch
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Pantalla LCD

Cuando el transmisor se enciende inicialmente, el nimero de memornia, el nombre del modelo en memoria, tipo
de modulacién y el voltaje de la bateria del transmisor se muestran en la pantalla LCD. A peticion del usuario,
también se pueden leer en la pantalla las funciones v los ajustes almacenados en la memoria. El usuario accede
a las diferentes funciones utiizando las teclas de modo y seleccion y puede realizar cambio en los valores y
configuraciones mediante el uso de entrada de datos (Data Input).

Nota: Siéntase libre para explorar desplazandose a través de los programas y visualizando los valores: las teclas
MODE y SELECT. sdlo determinan lo que aparece en la pantalla y no va a cambiar cualquiera de las opciones.
Solo cuando se utiliza la palanca de entrada de datos (Data Input) se podra cambiar cualquiera de los ajustes.

Nimero de memoria de modelo y nombre de modelo

El Radiolink TEBHP tiene capacidad para almacenar datos de 6 modelos . Esto significa que todos los datos (control
de lanzamiento, ajustes, puntos finales, etc) de hasta seis modelos diferentes pueden ser almacenados en el trans-
misor y pueden activarse en cualquier momento (dependiendo del modelo que elija para volar ese dia). Esto elimina
la necesidad de reconfigurar el fransmisor cada vez que pilotar un modelo diferente. Cuando el fransmisor se
enciende &l numero de modelo, el nombre del modelo, la modulacion y el vottaje del fransmisor se indicard enla
pantalla LCD.

Antes de cada de vuelo asegurese de que el nimero de modelo que aparece en la pantalla se comesponde con el
modelo que tiene la intencion de utilizar, Si el ransmisor no esta operando el modelo comrecto, algunos (o todos) de
los controles podria invertirse v los ajustes podrian ser incomectos. Hacer volar un modelo con el programa equivo-
cado puede provocar un accidente, de modo que siempre este seguro de que el namero y nombre del modelo en el
transmisor son los comectos. Una forma de asegurar esto es para escribir el nimero de modelo comespondiente
directamente en el helicdptero, o adjuntar una lista en el fondo o parte posterior de el transmisor.

Voltaje de la bateria del transmisor

Ademds del nimero de modelo, la pantalla LCD también muestra el voltaje de la
bateria del transmisor. Cuando el voitaje desciende por debajo de aproximada-
mente 8,5 voltios el icono de la bateria emite un flash y la alarma de bateria baja
emitira un pititdo constante hasta que apague el transmisor. Desde que la alarma
de la bateria empieza a sonar, dispone aproximadamente de cuatro minutos (o
menos) para hacer aterizar su modelo antes de perder el control. Usted nunca
debe permitir que el voltaje del llegue a niveles tan bajos durante el vuelo, pero si
lo hace, aterice inmediatamente.

Nota: Cuando el voltaje llegue a los 8,9 voltios, usted todavia dispondra de aproximadamente diez minutos (o
menos) antes de perder el control, asi que éste absolutamente el voltaje minimo recomendado Si el frans-
misor alguna vez llega a 8,9 voltios, tome tiemra tan pronto como sea posible hacero con seguridad. Un mayor
margen de seguridad razonable seria dejar de volar durante el resto del dia (o recargar las baterias).

DIRECTRICES PROPUESTAS

9.4 voltios — No wuele de nuevo hasta la recarga.

8.9 voltios - Aterrice tan pronto como sea posible hacerlo con seguridad.
8.5 voltios — Emergencia: jaterrice inmediatamente!

Alerta de advertencia de controles mixtos activados
MmN
La advertencia muestra una alerta que le avisa cada vez que intente apagar el trans- PLEA
misor con demasiados interruptores de mezcla aclivados. Esta aleria desaparecera
cuando el interruptor culpable o el control haya sido desactivado. La alerta de inter-
ruptores que se adlivara durante &l encendido son el interruptor del aceleradory el

del ralenti.




Programacion de la radio

En cualquier momento que desee ver o cambiar cualquiera de los valores actuales en el transmisor, se debe acceder
primero al modo de programacion, por supuesto encendiendo primero la emisora y luego pulsando las teclas
"SELECT" "+"y "* simultaneamente, manteniendo la presion durante un segundo.

Una vez en el programa , la tecla MODE se utilizara para desplazarse por las funciones (nimero de modela), fecha
de venta, el nombre del modelo, inversitn, exponenciales , dual rate, ajustes de punto final (EPA), ajustes (trim),
curva normal del acelerador, curva de pitch, curva de ralenti, curva de ralenti del pitch, pausa del acelerador, revolu-
ciones, la sensibilidad de giro y tipos de placa oscilante(swashplate)) . La tecla SELECT permite acceder a los
ajustes dentro de la funcién. Cuando realmente se requiera un cambio de datos, la palanca “Entrada de Datos”
{DATA INPUT)se utiliza para aumentar o disminuir el valor del elemento que aparece en pantalla, esto es suficiente
para realizar el cambio de valor.

Usted puede regresar a la pantalla de inicio (donde se muestra el niimero de modeio y el voltaje de la bateria)
pulsando MODE "flecha amiba" y "flecha abajo” simultaneamente durante un segundo.Nota: Las funciones se
enumeran y describen en el orden en que aparecen en el fransmisor. Lea todas las instrucciones de programacion
antes de configurar el modelo (si no va a utilizar cualquiera de las funciones combinadas por un fiempo, puede leer
esas instrucciones cuando vaya a usarlas). Consulte tambien el diagrama de fiujo del manual .

Seleccién de Modelo/Reconfiguracion/ Nom

Funcién MODL - Seleccion de modelo

1. Acceder a la funcion de Seleccion de Modelo en el modo de programacion de
(pulsando las teclas MODE "flecha arriba" y "fleja abajo” simultéaneamente y
mantener la presion por un segundo.) El nimero deimodelo activo parpadeara.

2. Para activar un modelo diferente utilice la palanca “Data Input” hasta que
aparezca el modelo deseado.

3. Ahora el modelo ha sido seleccionado. Todas las entradas de programacion de
de aqui en adelante sélo tendran efecto para el nimero de modelo seleccionado
en la de pantalla (hasta que se seleccione otro nimero).

Funcién REST - Reconfiguracion de datos

Todos los datos de cualquier modelo de memoria se pueden restablecer a los valores predeterminados originales
de fabrica. Amenudo esto se hace para conseguir un "nuevo comienzo” y borrar la memoria antes de introducir
nuevo conjunto de configuraciones para un nuevo modelo.

Para restablecer los datos:

1.Acceda la funcién de Seleccion de Modelo en el modo de programacion de
(pulsando la tecla MODE y Teclas de seleccion de forma simultanea por un
segundo). Use la palanca DATA INPUT para seleccionar la memoria del
modelo que desea restaurar.

2, Una vez que el numero de modeio deseado aparece en la pantalia, pulse la
tecla SELECT. Un "REST" aparecerd en la pantalla.

3. Presione ENTRADA DE DATOS hacia amiba o hacia abajo durante unos 2
segundos para limpiar y restablecer la memoria. "CLR" parpadea primero, y
luego deja de parpadear, con un sonido. Ahora, los datos del modelo se han
restablecido al valor inicial que es el valor predeterminado establecido en la
fabrica. La modulacion existente y la configuracion del fipo placa oscilante
(swashplate) no se restablecen. Si se inferrumpe la alimentacion (se apaga la
emisora) durante el proceso de reset, los datos no seran modificados.




PRECAUCION: Al restablecer la memoria del modelo selecionado eliminaré permanentemente toda la informacion de
programacion para ese modelo. Los datos no se pueden recuperar (a menos que lo haya grabado en un Hoja de
Registro de Modelo al final de este manual. No elimine el modelo a menos que esté sequro de que desea liberar esa
memaoria y empezar de cero. Cuando efectivamente cree un modelo debe tener el modelo delante de usted para poder
comprobar realmente los efectos de su programacion y medir el control de acciones.

Funcidn del nombre de modelo

1. Acceder a la funcién de Seleccion de Modelo en el modo de programacion (pulsando el botén MODE “flecha amriba”™ y
“fecha abajo”simultaneamente las teclas y presionando durante un segundo). Utilice la palanca de entrada de datos
DATA INPUT para seleccionar el numero de modelo que desea cambiar,

2. Pulse la tecla SELECT dos veces después de ver en la pantalla la memoria de modelo en el que desea establecer el
nombre del modelo, entonces vera el nombre del modelo en la pantalla.

3. Elija un caracter para el primer digito, utilizando la palanca DATA INPUT Luego, pase al siguiente digito pulsando la
tecla SELECT y elija un caracter de la misma manera. Continuar la eleccion de caracteres para el tercer y cuarto digito.
Puede usar hasta cuatro caracteres para el nombre.

REVR Funcién de Inversién del Servo

La funcion de de inversion del servo se utiliza para cambiar ia direccion en fa que un servo responde a un control de
entrada del transmisor (stick o interruptor). Después de utilizar la funcion de inversion, compruebe todos los controles
sobre el modelo para estar seguro de que estan operando en la direccion correcia y que no ha invertido un servo
distinto del previsto inadveriidamente. Revertir un servo equivocado (y no comprobar la respuesta de los controles
antes de cada vuelo) puede ser la causa mas comuin de un accidente!

Para revertir un servo:

1. Entre en el modo de programacion y use la tecla MODE para acceder a la
funcion REVR.

2.Use la tecla SELECT para seleccionar el canal que desea.

3. Presione el boton "-" para invertir el servo (REV), o presione el botdn "+"
para que el servo funcione normalmente.(NOR). La flecha indica el estado de
los servos (normal o invertido). 4. Use la tecla SELECT para mostrar ofros
canales.

DUAL RATES / EXPONENCIALES

El alerdn, elevador y las tasas de timon doble en el T6HP son activados a la vez por el conmutador de velocidad dual
(Dual Rate Switch). Elimporte de la disminucién de recorrido para cada control se puede establecer entre 0%y el
100% de los valores establecidos los puntos finales.

Nota: Es posible establecer un valor de tipo doble cero, lo que causa una ausencia de respuesta de ese canal. Si
inadvertidamente se configuran a cero ambos valores, podria provocarse un accidente.

Nota: Al realizar la configuracion inicial del modelo, debe establecer con anterioridad los EPA (ajustes de punto
final) antes que los valores de los Dual Rates.. Cuando se configuran por primera vez, éstos deben establecerse

en el 100%.
DIR Configuracién de Dual Rate

Para establecer el Dual Rate:
1. Entre en el modo de programacion. Acceda a la pantalla D/R con la tecla MODE.



2. Selsccione el canal a ajustar (1-alerones, 2-elevador, 4-imén) pulsando la tecla SELECT hasta que el nimero del
canal deseado sea visible al lado izquierdo de la pantalia. Nota: Si "EXPO" apareciera en la pantalla, significa que ha
presionado la tecla SELECT demasiadas veces y se muestran los valores para los exponenciales (explicados mas
adelante). Pulse la tecla SELECT para volver a los valores de Dual Rate.

3. Coloque el interruptor Dual Rate en la pesicién deseada para el valor que desea cambiar. (En general, los pilotos
prefieren tener el interruptor en la posicion superior para la tasa alta (alta velocidad) y la posicion inferior para la tasa
baja.

4. Cambiar el valor de la tasa de dual rate con la palanca DATA INPUT hasta
lograr el valor deseado. Si quiere cambiar el el valor para la ofra posicion del inter-
ruptor al mismeo tiempo, cambie el interruptor a la posicion inversa e introduzcea el
valor.

5. Repita el procedimiento para los ofros canales (canal 2 — elevador, 4-timon).

EXPO Configuracion de los Exponenciales

Los "exponenciales” estan en la misma funcion que el Dual Rate.Lo mismo que éste Ulimo, los "expos” se pueden
establecer para ambas posiciones del interruptor. El exponencial negativo (-) disminuye el movimiento inicial del servo.
El exponencial positivo (+) Aumenta el movimiento inicial del servo. El exponencial "curva" puede oscilar entre -100%
y +100%.

Para establecer los exponenciales:

1. Entre en el modo de programacion. Acceda a la pantalla D/R con la tecla MODE.
2. Acceda a fa pantalla "EXPO" con la tecla SELECT.

3. Seleccione el canal (1-alerones, 2-elevador, 4-imén) que desea configurar
puisando la tecla SELECT . El nimero de canal activo se muestra en la pantaila.
Nota: Si un "D/R" aparecera en la la pantalla, es que ha presionado la tecla SELECT
demasiadas veces y se muestran los valores para el D/ R (valores dobles de veloci-
dad). Presione SELECT para volver los exponenciales.

4. Cologue el interruptor Dual Rate en la posicién del valor que desea cambiar.

5. Introduzca el valor deseado de exponencial con la palanca de la entrada de datos
DATAINPUT. (Como se indica a continuacion, un valor exponencial con un ™" delante
hace el movimiento inicial del servo menor, 0 "mas suave. ).

6. Cambie el interruptor a las demas posiciones para las que desea establecer un
valor exponencial.

7. Repita el procedimiento para ia configuracion de los demas canales.

EPA Ajustes de Punto Final

Nota: Como al cambiar &l "punto final” también cambiaran los valores de Dual Rate, los puntos finales deben establ-
ecerse antes de la fijacion de los Dual Rates. Si establece las tasas y su doble, y después vuelve atras y cambia los
puntos finales, los valores de doble tasa también cambiaran.

El valor de control debe ser configurado para el "punto final" tan cercano al 100% como sea posible. Si los valores de
los EPA son inferipres al 70% superiores al 120% para conseguir el empuje deseado, debe considerar seriamente la
posibilidad cambiar las conexiones de la varilla de empuje (pushrod) para que los valores se puedan establecer mas
cerca del 100%.

Para definir los puntos finales:
1. Entre en el modo de programacion y use la tecla MODE para acoeder a la pantalia de los "EPA". El nimero de
canal se visualizara a la izquierda de la pantalla y el simbolo "%" parpadeara.
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2. Para cambiar el alerén derecho mueva la palanca del alerén hacia la derecha, ’]"‘_* 41§h0§0'
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arriba o hacia abajo para cambiar el valor y el tiro.

3. Mueva la palanca a la izquierda y use ia palanca DATAINPUT para cambiar
el empuje del alerdn izquierdo . 4. Use la tecla SELECT para mostrar los otros
canales y establecer los otros puntos finales. Tenga en cuenta que al mover el
stick (o interruptor) de un extremo a otro cambia el valor visualizado y de la
posicion de la flecha para ese "final” de control.

TRIM configuracion de recortes

Hay cuatro niveles de recorte de ajuste ( "tims") en la parte frontal del transmisor. Tres de los sticks son para ajustar la
posicion neutra de los alerones, elevadory los servos del imon. El cuarto trim se usa para establecer las r.p.m. del motor
inactivo cuando la palanca del acelerador esta al final de su recomido.

El uso previsto de los sticks es hacer pequerios ajustes del servo, en vuelo, para lograr que el modelo desarrolle un
vuelo “gjustado” (wuele recto y a nivel). Ya que los sticks estan destinados a ser usados durante el vuelo, no es necesa-
rio ajustar los “recortes” (fims) en el programa Simplemente empuje o

tire de las palancas de ajuste durante el vuelo y la posicion neutral de los servos cambiara. Tenga en cuenta que debe
comenzar con las superficies de control centradas cuando los servos estan a vez centrados y los slicks estan a "cero”
(o casi cero). SOLO ENTONCES, en vuelo, puede ajustar el tim.

Centrado de los servos:

1. Encienda el transmisor y el receptor. Opere con los controles para asegurarse de que los servos responden en la
direccion comrecta. Utilice la funcion de inversion (REVR) para revertir un servo, si es necesario .

2. Centre la palanca de control del acelerador.

3. Cologue los brazos de los servos en el servo de manera que aquellos estén perpendiculares a las varillas de empuje
(ver pagina 5). Cortar los brazos del servo que no se necesiten si se estima necesario.

4. Conecte las varillas (pushrods) a las superficies de control. Ajuste la longitud de las varillas de empuje hasta que la
superficie de control se centra cuando los servos estan tambien centrados.

Nota: El ajuste del acelerador afecta el servo del acelerador sélo cuando la palanca del acelerador esté por debajo de
medio recomido. De esta manera, el cierre definitivo del carburador puede ajustarse sin afectar al servo y su conjunto.

Para ajustar la configuracion de los recortes (“trims”):

Una vez que los servos y superficies de control han sido conectados y el control de empuie, los puntos finales y los dual
rate han sido configurados, haga volar su aparato. Ajuste el frim (recorte) como sea necesario para obtener el modeio
vuele en linea recla y a nivel. Si es necesario demasiado trim (recorte) en cualquiera de los controles, es una buena
idea reajustar las varillas de empuje para que el trim puede ser devuelto a la posicion neutra (cero). El ajuste de los
recortes con la palanca de frims, hara variar la posicion del servo en incrementos de "4." Si se requieren ajustes mas
finos, haga atemizar el modelo, a continuacion entre en el programa, tal y como se describe a continuacion, para ajustar
el trim en incrementos de “1™

1. Entre en &l modo de programacion y use la tecla MODE para activar el
menl de recortes “iim”.

2. Pulse la tecla SELECT para visualizar el canal que debe ajustarse (la figura
muestra el ajuste fino del canal 1( CH1)).

3. Ajuste el valor usando la palanca DATA INPUT. Tenga en cuenta que inicial-
mentelos valores cambiaran en incrementos de "1”, pero si la palanca DATA
INPUT se mantiene en la posicion el tiempo suficiente, los valores cambiaran
mas rapidamente.

4. Repita los pasos para otros canales que requieran ajustes.




N-TH Funcion de Curva de Acelaracion Normal

Se utiiza para establecer la curva de aceleracion para un vuelo noimal. La curva de aceleracion de 5 puntos se
utiliza para adaptar mejor el paso coleclivo de la pala {collective pifch) a las pm del motor para la carga consis-
tente en éste wlimo. La curva del acelerador puede ajustarse de 0-100% para cada punto. Esta curva nomal del
acelerador crea la curva hasica de entomo de inseguridad. Utilice esta funcién junto con la curva de paso normal

(normal pitch) (véase la curva de paso normal} para que el control “amiba/abajo” proporcione al motor una veloci-
dad constante .

Para establecer la curva normal de aceleracion:

1. Entre en el modo de programacion y use la tecla MODE para acceder a

la funcion "N-TH", El nimero de posicion del stick del acelerador aparecera en el
lado izquierdo de la pantalia y el simbolo "%" parpadeara..

2. Utilice SELECT para seleccionar ef punto de la curva que desee. El Punto 1 que
aparecera mostrado en primer lugar es la posicion dei stick del acelerador enel
punto extremo inferior de su recorido (lento). El Punte 5 representa la posicion del
stick al maximo de su recorrido (rapido).

3. Empuie la palanca DATA INPUT para fijar la posicién del servo.

4. Utilice tecla SELECT para establecer otros puntos de la misma manera.

N-Pl Funcién de Curva Normal de Pitch (paso}

Se ufiliza para establecer la curva de paso para el vuelo normal. Esta curva de paso de 5 puntos se utiliza para
ajustar mejor el paso colectivo de las palas (collective pitch) a las rpm del motor para la carga consistente en éste
ditimo. La curva de paso (pitch) se puede ajustar del 0 la 100% en cada punto.

Esta curva de paso normal crea la curva basica de entomo de inseguridad. Utilice esta funcion junto con de la curva
normal del acelerador para que el control amiba / abajo proporcione una velocidad constante al motor.

Para establecer la curva de pasc normal:

1. Entre en el modo de programacion y use la tecla MODE para acceder a la
funcion "N-PI". Bl nimero de posicién del stick del acelerador aparecera en el lado
izquierdo de la pantalla y el simbolo "%" parpadeara.

2. Utilice SELECT para seleccionar el punto de la curva gue desee. El Punto 1 que
aparecera mostrado en primer lugar es la posicion del stick del acelerador en el
punto extremo inferior de su recomido (lento). El Punto 5 representa la posicion del
stick al maximo de su recoido (répido).

3. Empuie la palanca DATA INPUT para fijar la posicion del servo.

4. Utilice tecla SELECT para establecer otros puntos de la misma manera.

I-TH Funcion de fa curva de ralenti del acelerador

Se utiliza para establecer la curva de aceleracion del vuelo en ralenti. La curva de aceleracion de 5 puntos se ufiliza
para adaptar mejor el paso coleclivo de la pala (collective pitch) a las rpm del motor para la carga consistente en
éste vitimo mientras la funcion ralenti (Idle-Up) esta activada. La curva del acelerador puede ajustarse de 0-100%
para cada punto.

Esta funcitn de ralenti esta prevista para que las rpm del motor sean constantes y se puede activar en cualquier
momento durante la ejecucion de maniobras aéreas , como bucles, loops, y vuelo 3D, incluso cuando el paso col-
ectivo de las palas (collective pitch) es reducido.

1. Entre en modo de programacion y use la tecla MODE para acceder a la funcién
"-TH".

2. Empuje la palanca DATA INPUT “+” hacia arriba. Esto hara que el intermitente
"INH" cambie a "ON", tambien parpadeante. Ahora, la funcion |-TH esta activada.
Presione la tecla SELECT, el nimero de posicion del stick del acelerador aparece en
el lado izquierdo de la pantalla y el simbolo "%" parpadea.




3. Utilice SELECT para seleccionar el punto de la curva que desee.El Punto 1 que
aparecera mostrado en primer lugar es la posicién del stick del acelerador en el punto
extremo inferior de su recomido (lento). El Punto 5 representa la posicion del stick al
maximo de su recorrido (rapido).

4, Presione "+" 0"-" en la palanca DATA INPUT para establecer la posicion del
SEeno.

5. Utilice tecla SELECT para establecer otros puntos de la misma manera.

I-PI Idle-up funcién Curva de Afinacion

Se utiliza para establecer la curva de paso para el vuelo en ralenti. La curva de aceleracion de 5 puntos se utiliza
para adaptar mejor el paso colectivo de la pala (collective pitch) a las rpm del motor para la carga consistente en éste
uiimo durante el uso del ralenti. La curva del paso de ralenti puede ajustarse de 0-100% para cada punto. La parte
alta de la curva de paso debe ser configurada para no sobrecargar el motor y mantener las rpm constantes. General-
mente se configura un valor de paso de ralenti menor que el valor de paso (pitch) nonmal.

Para ajustar la curva de afinacion de paso de ralenti:

1. Acceda al modo programacion y use la tecla MODE para acceder a la funcion
"-PI".

2. Presione el signo "+" de la palanca DATA INPUT. Esto haré que "INH" parpadee
en la pantalla hasta cambiar a un “ON" también parpadeante. Ahora, la funcion |-
TH esta activada. La posicion de la palanca del acelerador se mostraraen el lado
izquierdo de la pantalla y el simbolo "%" parpadeara. Esta funcién no se puede
utilizar cuando *I-TH" funcién no es activado. Cuando se establece la funcion "I-PI",
la funcién FTH debe estar activada.

3. Utilice SELECT para seleccionar el punto de la curva deseado. El puntolque se
muestra inicialmente representa el acelerador en el extremo inferior de su recomrido
{lento) . El punto 5 representa el acelerador en el exirerno superior maximo
(rapido).

4, Presione el boton “+” 0 “-" de DATAINPUT para fijar la posicion del servo. 5.
Utilice tecla SELECT para establecer ofros puntos de la misma manera.

HOLD Funcién Hold del Acelerador

La funcién HOLD del acelerador se utiliza para la auto-rotacion mientras que €l contral de pitch (paso) solo se utiliza
para hacer un descenso y aterrizaje. Simplemente gire el interruptor Hold para poner el motor en ralenti o posicion
de corte y se desconecte del stick del acelerador. Se puede establecer a partir de (-) 50 % a (+) 50 % de recorte de
la posicion del acelerador.

Para establecer la funcién HOLD:

1. Entre en el modo programacion y use de la tecla MODE para acceder a la funcion
HOLD.

2. Empuije la palanca DATA INPUT hacia arriba. Esto hara que el indicador "INH"
parpadee y cambie a "ON ". Ahora, la funcion HOLD esta activada.




3. Pulsar tecla SELECT una vez. Esto hara que el indicador "%" parpadee en la
pantalla. Empuje la palanca HOLD hacia usted. Presione hacia arriba o hacia
abajo DATAINPUT para establecer la posicion de HOLD para la aceleracion del
sen/o.

Para desactivar funcién HOLD:

En la funcion HOLD en modo de programacion, presione "SELECT" una vez,

esto causa que un indicador “ON" parpadee en pantalla. Acontinuacion, pulse
el boton " -". La pantalla mostrara "INH". Ahora, la funcion HOLD esta desacti-
vada.

REVO Funcién mixta Paso-Timén

Esta funcién mixta afiade timén en relacién con el paso o pitch Esto ayuda a compensar la rotacion del helicoptero
causada por la torsién del motor. (Nunca use REVO con un giroscopio tipo heading-hold/AVCS que se esta ejecu-
fando en modo heading-hold/AVCS. Sin embargo, puede ser usado cuando €l giroscopio heading-hold/A/CS
esta configurado en modo normal.

Para activar la funcién REVO :
1. Entre en modo de programacion y use la tecla MODE para acceder funcion

e REL/ Qe
2. Pulse "+" en DATAINPUT. Esto hara que "INH" pantalla empiece a parpadear

hasta que cambia al indicador "ON" también parpadeante. Ahora la funcién INH
REVO esté activada. 1

3. Presione la tecla SELECT una vez. Esto provocara el parpadeo del simbolo
"%" en la pantalla. Se puede establecer la cantidad de mezcla en el acelerador
para un maximo y un minimo por separado. Cuando se mueve acelerador desde RELV DEED
la posicion neutra hacia abajo, una flecha indicara la direccion hacia abajo. al]
Presione “+" 0 *-" en DATA INPUT para fijar la cantidad de mezcla minima. D N
Cuando se mueve el acelerador desde la posicion neutral hacia ammiba una flecha

indicara la direccion hacia ariba. Presione “+” 0 “-" en DATAINPUT para fijar la
cantidad de mezda del maximo.

REVQP
Para desactivar la funcién de mezcla REVO: A Of l'i%
En la funcién REVO enla pantalla , pulse SELECT pulse el botdn ™" de DATA, vy _ 0

INPUT, el indicador "ON" parpadeard y después cambiara a "INH". Ahora la
funcién REVO esta desactivada.

GYRO Funcién mixta de Giroscopio

La funcidn mixta GYRO se usa para €l ajuste de la ganancia del giro. Se pueden establecer dos ajustes diferentes en
el interruptor Gyro del transmisor.

Para activar la funcion GYRO:

1. Enchufe el ajuste de sensibilidad del giro en el canal 5 del receptorreceptor (no se
puede reasignar a un canal diferente).

2. Seleccionar EPAdel canal 5 (ver pagina 11-12) para establecer el 100%, tanto
hacia arriba como hacia ABAJO.

3. Entre en modo programacion y use la tecla MODE para acceder a la funcién
GYRO.

4. Presione el boton ™+" de DATA INPUT. Esto hara que el indicador "LNH" para-
padee en la pantalla para cambiar acto seguido a un "ON" parpadeante. Ahora la
funcion esta activada.
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5. Presione la tecla SELECT una vez. Esto le mostrara la configuracion de la
ganancia del giroscopio y parpadeara el simbolo "%" en la pantalla.

Gire el interuptor de! giro (Canal 5) para cambiar de aniba abajo. Esto hara que la
flecha apunte hacia arriba y abajo en la pantalla simultdneamente con la
operacion de cambio y mostraré la posicion del interruptor. Pulse "+ 0 "-"en
DATAINPUT para ajustar la posicion de la ganancia del giro arriba y abajo. La
ganancia se puede ajustar de -100% a + 100%.

Relacion entre la configuracion del valor de la radio y la sensibilidad del giroscopio.

) Sensibilidad del
\ialor del transmisor N .
1 1
i i
+100% 100%
GYROP ﬁ
AVCS made +50% | @ — 50%
n% 80% e
+80 =
L ) o 0%
£
. n -50% E 50%
69RO [Normalmode | E
r* L eo% | s
= E Il -100% 100%

Hada abajo

SWSH Seleccion Tipos de Plato Osdlante (SwashP

Esta funcion permite dos opciones de placa oscilante. Se puede configurar Swash AFRS, si elige el
tipo 3-S.

1-S: Aleron independiente, con pitch y servos elevadores vin-
culados a la placa oscilante. La mayoria de los kits son de tipo
1-S. 3-S: A comandos de alerén., el alerén y los servos inclinan. i< riey

3-5Type

la placa oscilante a izquierda y derecha. A 6rdenes del elevador, -

los tres servos inclinan la placa a proa y a popa. A comandos

del pitch, los 3 servos mueven la placa oscilante arriba y abajo.

Para seleccionar los tipos de placa oscilante:

1. Entre en modo de programacion y use la tecla MODE para e

acceder a la funcion "SWSH". -
S5W5H

2. Use DATA INPUT para seleccionar el tipo placa oscilante. Si (

desea elegir el tipo "1 -S" ,presione el botdn "+" en DATA = 5

INPUT. Si desea seleccionar el tipo 3-S, presione “-" en DATA
INPUT. Cuando se cambia el tipo de placa oscilante de el indica-
dor 1-5 o 3-S5 parpadea lentamente hasta que se fija el tipo

seleccionado. Entonces deja de parapadear mostrando el tipo CLSH
elegido y emite un sonido de confirmacion. 3 5

3. Ahora el tipo de placa oscilante esta seleccionado.



Para configurar Swash AFR:

Esta funcion solo se puede establecer cuando se ha seleccionado el tipo de placa oscilante 3-S. No exiten ajustes
Swash AFR para el tipo de placa 1-S.Esta funcion AFR Swash se utiliza para cambiar la direccion y la cantidad de
movimiento del servo de los alerones, elevador y pitch.

Inicialmente, la vinculacion y configuracion de la longitud de los servas de alerdn, elevador y pitch vienen configurados
seguin el manual de instrucciones del modelo. Basicamente, el "EPA" se encuentra cerca del 100% en estos fres
servos para configurar la funcion “reverse” del servo de manera que la placa oscilante se mantiene horizontal y se
mueve en la direccion comecta cuando se manipula el control del pitch (stick del acelerador amiba y abajo).

)i
1.Entre en modo de programacion y use la tecla MODE para acceder a la funcién Sl.uSH
SWSH", EHH +S|-|%
2. Confirme que el tipo de placa activado es 3-S. Si el tipo 3-S no esta seleccio- ]
nado, por favor consulte "Para seleccionar los tipos de placa oscilante" y active el

tipo 3-S.

3. Use la tecla SELECT para seleccionar el canal que quiera establecer.: inicial-

mente aparecera en pantalla el canal del aleron “CHAYy el simbolo "%" parpade- GG HE
ando. Mueva €l stick del aleron a izquierda y derecha para configurar la direccion y o %
la cantidad de movimiento hacia aniba o hacia abajo en el servo presionando la +':-||_|

flecha arriba o abajo en DATAINPUT.. El movimiento del alerén se puede ajustar
de -100% a 100%.

4, Seleccionar ofro canal (elevador o pitch) con la tecla de seleccion para establecer
la direccion del movimiento y la cantidad de movimiento del servo de la misma SMSH[EEEI]
manera que acaba de hacer para el canal del alerén. El canal del elevador es

"CHE"y “CHP” el comespondiente al pitch. EHFI + 5 D%
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Otras Funciones del TEHP

Funcién Entrenamiento (/o para principiantes)

La funcion de entrenamiento de la TEHP le permite la practica de vuelo como estudiante mediante la conexion de
la TEHP al transmisor del instructor. Cuando dos emisoras estan conectadas con el cable de entrenamiento, ambos
son capaces de pilotar el modelo, pero suele ser conveniente que el instructor opere con la emisora gue ha sido
configurada para el modelo de avion utilizado ( ya que esta programado para heer volar el modelo). Cuando el

el instructor fiene presionado el interruptor de entrenamiento “Trainer” en su radio, el estudiante tendra el confrol.
Cuando el el instructor desea recuperar el control, simplemente libera el interruptor. La recuperacion del control total
por parte del instructor es inmediata.

Para utilizar la funcién de entrenamiento:

1. Es conveniente que el instructor utilice el transmisor que ya esta configurado para el modelo.

2. Fije el transmisor TEHP de su estudiante en la misma modulacion. Para que la radio del estudiante siga la
misma modulacion, sintonizar el radio en PPM.

3. Cieme la antena del estudiante y extienda completamente la antena del instructor.

4. Con el transmisor apagado, conecte ambas radios con el cable de entrenamiento (En el T6HP la conexidn para
el cable se encuentra en el centro de la parte posterior de la emisora. No fuerce el enchufe en el transmisor y fijese
que el enchufe sélo puede entrar en una determinada posicion.

5. Encienda €l transmisor del instructor. NO encienda el del estudiante al mismo tiempo. El transmisor se
encendera automaticamente, pero no transmitira ninguna sefial. Establezca los valores de REVR vy los ajustes de
trim de la radio del prinipiante para que coincidan con los del instructor.

6. Encienda el interruptor del receptor en el modelo. Presione el

interruptor de enfrenamiento en la radio del instructor. Uso la radio del principiante y opere los confroles (alerones,
elevador, timon de direccion. etc) y observe como responden. Realice los ajustes necesarios en el transmisor del
principiante para lograr que los controles respondan comectamente.

7. Compruebe gue los ajustes estan sincronizados pulsando y soltando el boton de entrenamiento “Trainer” varias
veces. Los controles en el modelo deben permanecer estacionarios. Si los controles no permanecen estacionarios,
esto indica gue la configuracion de los ajustes en la radio principiante no coinciden con los del instructor. Modifique
los ajustes de la emisora del principiante como sea necesario.

Funcién de Corte del Acelerador

Esta funcién de corte del acelerador sirve para apagar el motor. El motor puede ser

convenientemente apagado pulsando el boton "THR Cut”. La funcién de corte del acelerador impide que inadverti-
damente se apague el motor cuando se baja el stick del acelerador hasta su limite inferiro (como sucede al
ejecutar un aterrizaje). Esta funcién solo es operativa cuando la palanca del acelerador esta abajo. Para activar esta
funcion de corte, encienda el transmisor y el receptor. Accione la funcién de corte, presionado y soltando rapidam-
ente el interruptor dos veces.

Observe la posicion del carburador en el motor. Debe de estar completamente cerrado (por lo tanto , el motor
apagado). Si es necesario, utiice el E.PA. del acelerador (canal 3) para cerrar completamente el carburador
cuando se acliva el corte de aceleracion. Después use ajuste del acelerador para abrir el bamil del carburador por lo
que el motor funcionaréa al ralenti con las RPM deseadas cuando se lieve la palanca del acelerador a su limite
inferior.

Cambio de modo de control

El transmisor puede ser operado en cuatro “modos" de control diferentes (1. 2, 3y 4). Los modos determinan las
funciones que seran operadas por palancas de control. Inicialmente, el transmisor esta en el "modo 2"y debe
quedar en modo de 2 a menos que usted sea un piloto experimentado experimentado y haya aprendido a volar en
un modo diferente.

Para cambiar el modo, presione simultaneamente las teclas MODE y SELECT, luego encienda la emisora. El
modo actual aparecera en la pantalla LCD. Utilice DATA INPUT para cambiar el modo. Si se selecciona un modo
que establece el control del acelerador en la palanca derecha, el mecanismo de tope del acelerador tendra que ser
trasladado tambien.
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